^ REPUBLIQUE FRANQAISE 

INSTITUT NATIONAL 
DE LA PROPRIETE INDUSTRiELLE 



PARIS 



^ N"" de publication : 

n'utiliser que pour les 
commandes de reproduction) 

N"" d'enregistrement national 
@lntCI':B64C17/30 



2 658 478 
90 02093 



® 



DEMANDE DE BREVET D'INVENTION 



A1 



(22) Date de depot : 19.02.90. 


^ Demandeur(8) : JDC Electronic (S.A) — CH. 
^^^^ \ f \ f 


@ Priority : 


^) lnventeur(s) : Carrard Jean-Daniel. 


H3) Date de la mise a disposition du public de ta 
^ demande : 23.08.91 Bulletin 91/34. 




^g) LIste des documents cites dans ie rapport de 
recherche : Se reporter d la fin du present fascicule. 




(go) References a d'autres documents nationaux 
apparentds : 


©Tituiaire(s) : 

Mandatalre : Cabinet Nithardt & Burkard. 



00 



(54) Dispositif de r^glage semi-automatique de la position de vol d'un parapentiste. 

(57) La presents invention conceme un dispositif de r6- 
glSge semi-automatique de la position de vol d'un parapen- 
tiste. 

Ce dispositif comporte un boTtier (18) et 6ventuellement 
un deuxieme boitier (18') identique au boftier (18). Ce bo7- 
tier comporte un m6canisme compost d'un support (19) et 
d'un support (20) mobile par rapport au support (19). Le 
support (20) peut coulisser sur deux tiges (21 et 22) et est 
separe du support (19) par deux ressorts (23 et 24). Le 
support (19) porte des galets (27) et le support (20) porte 
des galets (28). La sangle d'^paules et la sangle dorsale 
sont relives k I'lnt^rieur du bottier en formant plusieurs cir- 
cuits de va-et-vient entre les galets (27 et 28). 

Ce dispositif permet au pilote d'un parapente d 'adopter 
toutes les positions pendant le vol. 
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DISPOSrCIF DE BE6LAGB SEHZ-AXITOHAXIQUE DE LA POSITION DB 
VOL D*UN PASAFENTISTE 

5 La presente invention concerne un dispositif de reglage 
semi-automat ique de la position de vol d'un parapentiste 
tenu par un harnais comportant una sangle dorsale, une 
sangle d'epaules et un siege porte par une sangle 
inferieure. 

10 

Apres le decollage et avant I'atterrissage, le 
parapentiste, soutenu par son harnais et assis sur le 
siege, occupe une position sensiblement verticale, Cette 
position, qui convient bien aux manoeuvres de decollage 

15 et d'atterrissage, est en revanche mal adaptee au vol et 
en particulier au vol de longue duree ou au vol de 
performance. En effet, pour que la trainee soit minimale, 
une position dite couchee, dans laquelle le haut du corps 
est incline vers I'arriere pour se rapprocher d'une 

20 direction se trouvant dans le prolongement des jarabes, 
est bien mieux appropriee. II n*est malheureusement pas 
possible d' adopter une telle position avec les harnais 
connus et les systemes de fixation des sangles couramraent 
utilises . 

25 

La presente invention propose de pallier cet inconvenient 
en realisant un dispositif de reglage semi-automatique 
permettant au parapentiste d' avoir une position dite 
couchee, parfaitement adaptee au vol de performance, et 
30 de retrouver au moment necessaire une position dite 
debout qui est parfaitement adaptee aux manoeuvres de 
decollage et d*atterrissage, 

Ce but est atteint par le dispositif de reglage selon 
35 1' invention, caracterise en ce qu»il comprend un boltier 
contenant un mecanisrae de reglage agence pour allonger ou 
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raccourcir la sangle dorsale et la sangle d'epaules et 
des moyens pour bloquer ces sangles en position. ^ 

« 

Selon un mode de realisation particulierement avantageux, 
5 ladite sangle dorsale et ladite sangle d'epaules 
comportent chacune un trongon exterieur au boitier et un 
trongon interieur au boitier et ledit raecanisme est congu 
pour augraenter la longueur des trongons interieurs en 
diminuant celle des trongons exterieur s et pour diminuer 
10 la longueur des trongons interieurs en augmentant celle 
des trongons exterieurs. 

Selon un mode de realisation prefere, ledit mecanisme de 
reglage comporte un premier support portant au raoins deux 

15 elements de renvoi sur lescjuels prennent respectivement 
appui ladite sangle dorsale et ladite sangle d'epaules et 
un second support portant des elements de fixation des 
extremites desdites sangles / ces deiix supports etant 
axialement mobiles I'un par rapport a 1' autre de telle 

20 raaniere que la longueur des trongons interieurs augmente 
pendant que celle des trongons exterieurs diminue et 
r ec ipr oquement . 

La sangle dorsale et la sangle d'epaules sont 
25 avantageusement reliees entre elles pour former une 
boucle fermee, et les elements de renvoi portes 
respectivement par lesdits supports sont agences pour 
permettre aux sangles de passer plusieurs fois entre les 
deux supports. 

30 

Selon une forme de realisation preferee les elements de 
renvoi sont des galets cylindriques d^axes par alleles 
entre eux. 

35 Pour permettre un blocage en position des sangles, 
celles-ci sont associees a une cale en forme de queue 
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d'aronde agencee pour les verrouiller en position sur 
ledit premier support, 

D'une maniere avantageuse, les deux supports sont couples 
par deux tiges paralleles fixees au premier support, le 
deuxieme support etant coulissant sur lesdites tiges et 
ces tiges portant chacune un ressort de compression 
agence pour repousser le deuxieme support dans une 
direction opposee a celle dans laquelle se trouve le 
premier support. 

Selon une autre forme de realisation, le boitier peut se 
composer de deux elements sensibleraent identiques et 
equipes respectivement de plaques constituant un 
dispositif d • attache rapide . 

La presente invention sera mieux comprise en reference a 
la description d'un exemple de realisation et du dessin 
annexe, dans lequel : 

la fig. 1 represente un parapentiste assis sur son 
harnais dans la position dite debout permettant 
d'effectuer les manoeuvres de decollage et 
d'atterrissage, 

la fig. 2 represente le meme parapentiste dans une 
position dite couch6e destinee au vol de performance, 

la fig. 3 represente une vue en coupe d* une forme de 
realisation avantageuse du dispositif selon 1' invention, 
et 

la fig. 4 represente une vue en elevation frontale du 
dispositif selon 1' invention. 
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En reference a la fig. 1, dans sa position dite debout, 
adaptSe aux manoeuvres de decollage et d*atterrissage, un 
parapentiste 10 est attache aux pables de suspension 11 
d'un parapente (non represente) , par 1 • intermediaire 
5 d'une boucle 12 et d'un harnais comprenant une sangle 
inferieure 13 portant un siege 14, une sangle dorsale 15 
et une sangle d'epaules 16, On constate que le haut du 
corps est sensiblement vertical, ce qui off re bien 
entendu une grande resistance a I'air pendant les 
10 deplacements en vol, et ce qui limite les performances du 
pilote . 

Lorsque le pilote est dans sa position couchee 
representee par la fig. 2, le haut du corps est incline 

15 vers I'arriere, de sorte que la trainee soit reduite, ce 
qui a pour effet d'araeliorer les performances en vol du 
pilote. Pour atteindre cette position, il a fallu 
allonger la sangle dorsale 15 et la sangle d'epaules 16. 
Cet allongement en vol a ete rendu possible par le 

20 dispositif 17 qui sera decrit plus en detail ci-dessous. 

En reference a la fig. 3, le dispositif 17 se compose 
essentiellement d'un boitier 18 a I'interieur duquel sont 
disposes un premier support 19 et un deuxieme support 20 

25 agences pour coulisser axialement sur deux tiges 21 et 22 
solidaires du support 19. Deux ressorts de compression 23 
et 24 sont montes sur les tiges 21 et 22 entre les 
supports 19 et 20. Le boitier comporte une premiere 
ouverture 25 pour permettre le passage de la sangle 

30 d'epaules 16 et une deuxieme ouverture 26 pour permettre 
le passage de la sangle dorsale 15 qui est reliee a la 
sangle d'epaules de maniere a former une seule boucle 
f ermee . 

35 Le support 19 comporte un certain nombre de galets 27 
qui, dans I'exemple represents, sont au nombre de quatre 
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et le support 20 porte egalement quatre galets 28 
cylindriques qui ont tous des axes paralleles eutre eux 
et perpendiculaires aux supports, 19 et 20. La sangle 
dorsale et la sangle d'epaules sont reliees entre elles 
en prenant appui alter nativement sur la surface later ale 
d'un galet 27 du support 19 puis d'un galet 28 du support 
20 de maniere a former plusieurs trajets de va-et-vient 
entre les deux supports. 

Un dispositif de verrouillage, constitue par une cale 29 
en forme de queue d'aronde prolongee par une tige 30 qui 
traverse la face anterieure du boltier 18 et porte un 
bouton de coramande 31, permet de bloquer les sangles 16 
et 15 entre deux galets 27 pour verrouiller ces sangles 
en position. Dans une premiere position reculee, la cale 
permet le libre passage des sangles sur les galets 27 et 
dans une seconde position avancee, la cale bloque les 
sangles centre la surface peripherique des galets grace a 
sa forme particuliere en queue d'aronde. 

Dans la pratique, le dispositif 17 coraporte deux boitiers 
18 et 18' sensiblement identiques destines a recevoir 
respectivement les deux extremites de la sangle d'epaules 
et de la sangle dorsale et qui sont congus pour pouvoir 
etre connectes entre eux au moyen d'un dispositif 
d' attache rapide tel que les plaques 32 et 33 de profil 
complementaire . 

Dans la position correspondant a la fig. 1, le support 20 
est repousse au maximum par les ressorts 23 et 24, de 
sorte que les longueurs des trongons interieurs au 
boitier des sangles d'epaule et dorsale sont maximales, 
les longueurs des trongons exterieurs etant bien entendu 
minimales. Cette position peut etre conservee a volonte 
grace au verrouillage obtenu par la cale 29. Lorsque le 
pilote veut adopter une position couchee, il appuie sur 
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le bouton de comraande 31 pour degager la cale 29 et il 
fait basculer son dos vers I'arriere. Ceci a pour effet 
d'exercer une traction sur les e^angles 15 et 16 et de 
tirer le support 20 contre le support 19 en compriraant 
les ressorts 23 et 24. De ce fait, les trongons 
interieurs au boitier des sangles 15 et 16 sent 
raccourcis et les trongons exterieurs sont simultanement 
allonges, Conune precedenutient , cette position peut etre 
maintenue par verrouillage des sangles au moyen de la 
cale 29, 

Lorsque le pilote revient en position assise, le retour 
des sangles a leur position initiale se fait 
automatiquement sous le seul effet du mouvement du corps. 
Lors de ce raouveraent les ressorts 23 et 24, qui ont ete 
fortement comprimes, se detendent et repoussent le 
support 20 vers I'arriere du boitier, ce qui a pour effet 
de rallonger les trongons interieurs des sangles et de 
raccourcir simultanement les trongons exterieurs. 

Ce dispositif de reglage semi-automatique permet done au 
pilote d' adopter soit une position couchee soit une 
position assise selon les conditions de vol ou selon la 
phase du vol dans laquelle il se trouve. La comraande est 
extremeraent simple et le mecanisme est d'une grande 
f iabilite . 

La presente invention n'est pas limitee a la forme de 
realisation decrite et representee par les figures, mais 
peut subir differentes modifications et se presenter sous 
diverses variantes evidentes pour I'homme de I'art- En 
particulier, le boitier n'est pas obligatoirement realise 
en deux elements 18 et 18' mais pourrait etre realise 
d'une piece. Le fait de le construire en deux elements 
pouvant etre accouples permet au pilote une raise en place 
plus aisee et plus rapide. 
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SEVENDICATIONS 

1. Dispositif de reglage seini-aut9matique de la position 
de vol d'un parapentiste tenu par un harnais comportant 
une sangle dorsale, une sangle d'epaules et un siege 
porte par une sangle inferieure, caracterise en ce qu'il 
comprend un boitier (18) contenant un mecanisme de 
reglage agence pour allonger ou raccourcir la sangle 
dorsale (15) et la sangle d'epaules (16) et des moyens 
pour bloquer ces sangles en position. 

2. Dispositif selon la revendication 1, caracterise en ce 
que ladite sangle dorsale et ladite sangle d'epaules 
comportent chacune un trongon exterieur au boitier et un 
trongon interieur au boitier et en ce que ledit mecanisme 
est congu pour augraenter la longueur des tronQ:ons 
interieurs en diminuant celle des trongons exterieurs et 
pour diminuer la longueur des trongons interieurs en 
augmentant celle des trongons exterieurs. 

3. Dispositif selon la revendication 2, caracterise en ce 
que ledit mecanisme de reglage comporte un premier 
support (19) portant au moins deux elements de renvoi 
(27, 28) sur lesquels prennent respectiveraent appui 
ladite sangle dorsale (15) et ladite sangle d'epaules 
(16) et un second support (20) portant des elements de 
fixation des extremites desdites sangles, ces deux 
supports etant axialeraent mobiles I'un par rapport a 
1' autre de telle maniere que la longueur des trongons 
interieurs augmente pendant que celle des trongons 
exterieurs dirainue et reciproquement . 

4. Dispositif selon la revendication 3, caracterise en ce 
que la sangle dorsale (15) et la sangle d'epaules (16) 
sent reliees entre elles pour former une boucle fermee, 
et en ce que les elements de renvoi (27, 28) portes 
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respect ivement par lesdits supports (19, 20) sont agences 
pour perraettre aux sangles de passer plusieurs fois entre 
les deux supports, 

5 5. Dispositif selon la revendication A, caracterise en ce 
que les elements de renvoi (27, 28) sont des galets 
cylindriques d'axes paralleles. 

6. Dispositif selon la revendication 1, caracterise en ce 
10 que les moyens pour bloquer les sangles comportent une 
cale (29) en forme de queue d'aronde agencee pour 
verrouiller les sangles en position sur le premier 
support (19) . 

15 7. Dispositif selon la revendication A, caracterise en ce 
que les deux supports (19, 20) sont couples par deux 
tiges paralleles (21, 22) fixees au premier support (19), 
en ce que le deuxieme support (20) est coulissant sur 
lesdites tiges et en ce que ces tiges portent chacune un 

20 ressort de compression (23, 24) agence pour repousser le 
deuxieme support (20) dans une direction ppposee a celle 
dans laquelle se trouve le premier support (19). 

8. Dispositif selon la revendication 1, caracterise en ce 
25 que le boitier se compose de deux elements (18, 18') 
sensiblement identiques et eguipes respectivement de 
plaques (32, 33) constituant un dispositif d' attache 
rapide • 

r 
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FIG. 3 FIG. 4 I 
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ABSTRACT 



The present invention relates to a device for semi- 
automatic setting of the 
flight position of a parapentist. 

This device includes a box (18) and possibly a second 
box (18') identical to 

the box (18) . This box includes a mechanism consisting of 
a support (19) and 

of a support (20) which is movable with respect to the 
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support (19) . The 

support (20) can slide on two rods (21 and 22) and is 
separated from the 

support (19) by two springs (23 and 24). The support (19) 
carries pulley 

wheels (27) and the support (20) carries pulley wheels 
(28) . The shoulder 

strap and the back strap are linked within the box, thereby 
forming several 

circuits for to-and-fro movement between the pulley wheels 
(27 and 28) . 

This device allows the pilot of a parapent to take up 

any position during 
the flight. <IMAGE> 
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